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Tek Ag ...

Kanitlanmis ¢oziimler simdi EtherCAT ile

Otomasyon ¢ozUimlerimizin bilinen kalite, performans ve ézelliklerinin yaninda artik
tum bunlari tek bir makine aginda birlesmesinden de yararlanabilirsiniz. EtherCAT

bir Makine agi olarak, makine veriminden 6din vermeden hizi ve senkronizasyon
hassasiyetini arttirir.

Esnek kontrol modlan Ethernet tabanh

» Servonun Surekli senkron Pozisyon (Cyclic synchronous
Position — CSP), Hiz (CSV) ve Tork (CST) modlari EtherCAT ana

;Janét‘simm cok eksenli sistemin tam kontroltine sahip olmasini » Uniteler arasinda 100 metreye kadar mesafe

» Ozel kablolara gerek yoktur. EtherCAT Standart Ethernet
kablosunu kullanir (CAT-5 ya da Uzeri)

Switch'l k yokt
» Servo icindeki Orjin (Homing) modlari ve Pozisyon Profil modu » dwitchiere gerek yortur

hareket kontrol islevselligi olmayan EtherCAT ana Unitesi ile
kullanilabilmesini saglar

Ethernet makine kontrolii iin optimize edildi
Dagitilmig zaman senkronizasyonu

» EtherCAT, rakipsiz performansa sahip, makine kontrold icin

optimize edilmis Ethernet tabanli bir agdir
» Daginik zaman sistemiyle bir EtherCAT uygulamasindaki tim

servolar mikro saniye tolerans ile senkronize edilebilir » Asagidaki grafik, ayni test kosullar altinda cesitli Ethernet
tabanli aglarin ¢cevrim suresini géstermektedir
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Not: Test hakkinda ayrintili bilgi almak icin www.ethercat.org

adresine g6z atin



EtherCAT iiriinleri EtherCAT,

S
S
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g CJ2PLC Trajexia
> + (J1ve (J2 PLC'ler ile uyumludur * 64 servo eksenin kontroli
+ 16 servo eksenin kontroli + Olceklendirilebilir hareket kontrolér sistemi
+ 64 linite (node) destekler + Elektronik kamlar ve disliler
+ Dairesel ve lineer interpolasyon + Lineer, dairesel, helisel ve kiiresel interpolasyon
+ Lineer ve sonsuz eksen yonetimi * PLClerile aglk iletisim. EtherNet/IP, PROFIBUS, DeviceNet
* Konum kaydi yakalama
+ Onayli PLCopen fonksiyon bloklari Sayfa 6 Sayfa 8
Accurax G5 * 50W'den 15 kW'a kadar Ddner Motorlar
o * 2kHz yiiksek tepki frekansi
< + 15013849-1 uyumlu giivenlik
o + 20 bit enkoder tarafindan saglanan yiiksek
c hassasiyet
A Gelismis ayar algoritmalan g
; * Lineer motor ¢oziimleri
Sayfa 10
MX2
S
@ * %200 baslangig torku
a + Agtk ceviimde tork kontroli
= + Sabit miknatisl motor destedi
g * Konumlandirma islevselligi
= + 5kWa kadar
Sayfa 12
(<))
t =] Xpectia FZM1
— + Degisen kosullar altinda stabil dlctimler
'-lE * (ok cesitli konumlandirma 6l¢iim yontemleri
= + Basit otomatik kalibrasyon
S + Esnek kamera kurulumu
o
Sayfa 14
GX serisi Trajexia icin SmartSlice
* Basit kurulum + Istasyon basina 64 kadar 1/0 nitesi
o * Kolay kablolama * Vidasiz kablolama
— * Yiksek hizli giris + Otomatik geri yiikleme ile calisirken

takma-cikarma

Sayfa 16 Sayfa 17



... Makine Otomasyon Coziimleri icin

Makine otomasyonundaki 50 yillik uzmanligimiz ile -
10.000'i Avrupa'dan olmak Uzere — dinya ¢apinda
satis yaptigimiz 50.000'den fazla makine
imalatcisinin hayallerini gergeklestirmelerine
yardimci oldugumuz icin gurur duyuyoruz ...

dinya standartlarinda makineler. Cinkd ¢alisir
diyorsak, CALISIR!

Bu ifade, size yetkin ve deneyimli kisilerle verdigimiz
desteqi, belirtilen 6zelliklerin cok Ustinde
performans gosteren kaliteli Grlnlerimizi ve siz
musterilerimize verdigimiz sézleri her zaman

tutmamizi icermektedir.

Basarimizi, sundugumuz tim ¢ézimlerin ister sabit
bir yapiicinde ister son derece esnek bir makinede
kullanilsin, misterilerimizin gereksinimlerine dayali

olmasina bor¢luyuz.

Bunun, FIKIRLERINIZIN CALISAN MAKINELERE
déntsmesinde saglam bir temel olduguna

inantyoruz.

Tam ve kompakt makine kontrolorii

CJ PLC platformuna entegre edilmis lojik ve hareket kontrolU. Lineer ve
dairesel interpolasyon ile 16 eksen konumlandirma kontrol

o Olceklendirilebilir ve modiler ¢éziim
* Basitlestirilmis programlama
o Kolaylastirilmig hassas hareket islevselligi

o Tek makine agi
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EtherCAT. ™ EtherCAT. ™

EtherCAT’Ii Trajexi,

Hareket kontroliinde tam o6zgiirliik

Esnek ve 6zel hareket kontrolorl. Kayit, kamlar ve disli dizenegini de
iceren gelismis hareket fonksiyonlari ile 64 eksenin kontrolu

¢ Bagimsiz ve Olceklendirilebilir hareket kontrolori
e Kusursuz hareket kontroli

e Sezgisel ve glicli mihendislik

o Tek Makine ag



EtherCAT'li (J2 PLC

Tam ve kompakt makine kontrolorii

Omron CJ2 PLC, CJTW-NC(EtherCAT) Unitesi ve butlnlesik EtherCAT'li G5 servo
sistemleri birlestirerek minimum alanda eksiksiz ve glc¢lu bir pozisyon kontrol
sistemine sahip olabilirsiniz. Bu konfigUrasyon, lineer ve dairesel interpolasyon ile
16 eksene kadar konumlandirma sagladigi gibi ayni zamanda ag§ tUzerinden 64 1/0,

inverter ve gorsel denetim cihazini destekler.

Olceklendirilebilir ve modiiler ¢6ziim

Tek Makine agi
e CJ1ve CJ2 ailesi CPU'lart mevcuttur 6 Sefe
e 2,4,8ve 16 eksen icin EtherCAT ana Uniteleri o inverter

* Genis CJ PLC modl serisi o Gorsel denetim sistemleri

e Dagrtiimis 170

PLCopen
. Basitlestirilmis programlama
_ . ¢ CJ PLC programindan tam makine kontrolt
k m Oti on * PLCopen Hareket fonksiyon bloklari )
| cnntrol _ Kolay, hassas hareket kontrolii

¢ 16 eksene kadar konum kontrold
e Dairesel ve lineer interpolasyon

e Konum kaydi yakalama



CJ EtherCAT linitesi su 6zelliklere sahiptir

¢ 16 eksene kadar pozisyon kontrolU

¢ 64 1/0, inverter ve gorsel denetim cihazi destegi

e CJ1ve CJ2 PLCler ile uyumlu kompakt Unite

e Dairesel ve lineer interpolasyon

e Lineer ve sonsuz eksen yonetimi

e Konum kaydi yakalama

e Alan cikislart (CAM ¢ikislar)

* Onayli PLCopen hareket kontrolt fonksiyon bloklari: Part 1ve 2

e Servolari, inverterleri, gorsel denetim sistemlerini ve I/O’lari tek bir EtherCAT agi Uzerinden destekler

Referans listesi

PLC CPU agiklamasi

(CJ2M CPU'lan

(J2H CPU'lan (1.4 stirtim CST ve CSV destedi saglar)
(J PLCsistemi gi¢ kaynadr, 100-240 VAC

(JPLC sistemi gic kaynadr, 24 VDC

CJ EtherCAT Ana iinitesi agiklamasi

Pozisyon kontrol initesi — EtherCAT Ana tinitesi — 4 eksen + 64 node (1.3 siirimden itibaren (ST ve CSV destedi sadlar)
Pozisyon kontrol tinitesi — EtherCAT Ana linitesi — 8 eksen + 64 node (1.3 siriimden itibaren CST ve CSV destedi saglar)
Pozisyon kontrol initesi — EtherCAT Ana {initesi — 16 eksen + 64 node (1.3 siirimden itibaren CST ve CSV destegji sagar)
Pozisyon kontrol initesi — EtherCAT Ana {initesi — 2 eksen

Pozisyon kontrol Ginitesi — EtherCAT Ana tinitesi — 4 eksen

Pozisyon kontrol tinitesi — EtherCAT Ana dinitesi — 8 eksen

Pozisyon kontrol tinitesi — EtherCAT Ana tnitesi — 16 eksen

PLCI/0 iiniteleri agtklamasi
Mevcut U11/0 tiniteleri hakkinda ayrintilt bilgi icin Omron web sitesindeki Endstriyel Otomasyon Rehberine goz atin

Model
C2M-CPU_
(J2H-CPU_
CJIW-PA20_
(IW-PD02_

Model

CIW-NC482
CJIW-NC882
CJIW-NCF82
CW-NQ281
CIW-NC481
CIW-NC881
CIW-NCF81

Model
W-_



EtherCAT'li Trajexia

Hareket kontroliinde tam ozgiirliik

Bagimsiz Trajexia kontrolori TJ2-MC64 bir EtherCAT ana Unitesi TJ2-ECT ile

birlikte makine performansinda dikkate deder gelisme ve makineyi daha hizli
calistirabilmenize olanak saglayan hassasiyeti saglar. 64 eksenin timunt minimum
cevrim zamani ve 64 bit tamsayilarin kullanimi ile kontrol eden Trajexia TJ2 en ylksek
hassasiyette en hizli calismayi saglar. Yogun islem gerektiren paketleme, baski ve
tekstil makineleri icin idealdir. Tahmin edilebilecedi gibi, kompakthk, performans ve

gUvenilirlik konusunda ihtiyaclarinizi karsilamak tzere sinifinin en iyisi aktUatorler

mevcuttur.
Kusursuz hareket kontrolii Tek Makine agi
o Tek eksen hareketler ve eksen interpolasyonu e Servo
e Elektronik kam disliler e inverter
* SCARA ve Delta robotlarinin kontrolu * Gorsel denetim sistemleri

o Dagrtilimis I/O'lar

LLLLE T

i
F

-

Sezgisel ve giiclii programlama
* “Motion BASIC" programlama

o Ozel hareket kontrol komutlari

Bagimsiz ve Olceklendirilebilir hareket kontrolorii
e Makine PLC'sini segme 6zgurltgu

[ ] [ ] -
tl“ a , e.)(' a * 4,16 ve 64 eksenli EtherCAT

------ cee0@® vou dec.ide ana Uniteleri ile 6lceklendirilebilirlik

@0°°°e....




EtherCAT o6zelliklerine sahip Trajexia

¢ 64 eksenin mukemmel kontrold

« Olceklendirilebilirlik 3 farkli EtherCAT ana Unitesi ile saglanir; 4,16 ve 64 eksen

o Her eksen hareketi lineer, dairesel, helisel ya da kiresel interpolasyon, elektronik kam ve disliler kullanilarak programlanabilir

¢ SCARA ve Delta robotlarinin kontrolt

o Cok gorevli calisabilen kontrolér, ayni anda 22 programa kadar ¢alistirma kapasitesine sahiptir

o Acik haberlesme — Butinlesik Seri Baglanti Noktasi ve EtherNet/IP, opsiyonel olarak PROFIBUS-DP, DeviceNet ve CANopen secenekleri
¢ Mihendislik kodunun yeniden kullanimi, mevcut bagimsiz ve PLC tabanli Trajexia CPU'lari ile uyumlu programlama

e Servolari, inverterleri, gorsel denetim sistemlerini ve I/O’lari tek bir EtherCAT agi Gzerinden destekler

Referans listesi

Trajexia kontrolor agiklamalan Model
Trajexia hareket kontrolor Unitesi, 64 eksene kadar T2-MC64
Trajexia sistemi icin gii¢ kaynad, 100-240 VAC CJIW-PA202
Trajexia sistemi icin gic kaynad, 24 VDC CJIW-PD022
EtherCAT ana iinitesi agiklamasi Model
Trajexia EtherCAT ana dinitesi (4 servo silriictiye kadar) TI2-ECT04
Trajexia EtherCAT ana dnitesi (16 servo siriiciiye kadar) TR-ECT16
Trajexia EtherCAT ana Ginitesi (64 servo siiriictiye kadar) TR-ECT64
Opsiyonel iinitelerin agiklamasi Model
Trajexia esnek eksen Ginitesi (2 eksen icin) TH-FLO2
Trajexia DeviceNet slave tinitesi TJ1-DRT
Trajexia PROFIBUS-DP slave dinitesi TI-PRT
Trajexia CANopen (initesi T)1-CORT
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Accurax G5 servo sistemi

Her mitkkemmel makinenin kalbinde

%50’ye kadar kabin boyutunun kiiciilmesi

. . - . * %40 daha kugUk strtcu
Mukemmel makineler elektronik ile mekanigin kusursuz

¢ Yan yana montaj sayesinde ekstra %10 tasarruf

bir sekilde bir araya gelmesinden dogar. Accurax G5,
hatasiz, stratli, kicik ve glivenli makineler Gretmenizi
saglar. Motor agirliginda yaklasik %25 azalma ve kabin

alaninda %50 kazang elde edersiniz.

EtherCAT. ™

EtherCAT baglanabilirligi
o CoF -CiA402 Surtct Profiliyle Uyumlu
e Déngusel senkron Pozisyon, Hiz ve Tork modlari (CSP, CSV, CST)

o Disli Orani, Orjin arama ve Pozisyon Profil modu

o Yiksek kesinlikte senkronizasyonun saglanmasi icin dagitilmis
saat senkronizasyonu

Gelistirilmis doner motorlar
o DUstk tork salinimli servo motorlar

¢ 20 bit enkoder tarafindan saglanan yuksek
hassasiyet

o Tim motorlar ve konnektorler IP67

¢ 0,16 Nm ile 96 Nm arasinda nominal torka sahip
genis motor yelpazesi (maks. 224 Nm)

1

Gelistirilmis lineer motor ¢6ziimleri
o Mikemmel gl¢-agirlik oranina sahip ve manyetik cekim gticti olmayan motor tipi
¢ Glc ile hacim arasinda optimum oran icin demir ¢ekirdekli motor tipi

tul o Kompakt ve verimli tasarim
¢ Lineer motorlar ve monte edilmis lineer sistemler mevcuttur

o Ozellestirilmis lineer sistemler icin liitfen OMRON satis temsilcinize ulasin

G5 Ozellikleri

e Dahili EtherCAT haberlesmeye sahip kompakt boyutlu servo striict

o 2 kHz yUksek tepki frekansi

e YUKk titresimi 6nleme

* 1SO13849-1 Performans Seviyesi D uyumlu bitunlesik gtivenlik

e Gelismis ayar algoritmalari (Titresim engelleme fonksiyonu, tork ileri besleme, ariza gézlemcisi)
 Genis bir lineer ve doner servo motor yelpazesi



Doner motorlar referans listesi

Doner servo motor ozellikleri

Hiz Gerilim Flang
(rpm) (mm)
3000 20V 40x40
60x60

80x80

100x100

400V 100x100

120x120

130x130

2000 20V 130x130
400V 100x100

130x130

176x176

1500 400V 176x176
220x220

1000 20V 130x130
400V 130x130

176x176

Flans/boyutlar -

By

Nominal Kapasite
Tork

016 Nm oW
0.32Nm 100W
0.64 Nm 200W
13Nm 400w
24Nm 750W
318 Nm TkW
477Nm 15kW
239Nm 750W
318 Nm TkW
477Nm 15kW
6.37Nm 2kW
9.55Nm 3kW
127Nm 4kW
15.9Nm SkW
477Nm Tkw
716 Nm 15kW
1.91Nm 400W
286 Nm 600W
477Nm Tkw
716 Nm 15kW
9.55Nm 2kW
143Nm 3kwW
19.1Nm 4kw
2BINm Skw
47.8Nm 75kW
70.0Nm kw
95.5Nm 15kW
8.59 Nm 900W
8.59 Nm 900W
19.1Nm 2kW
287Nm 3kW
43.0Nm 45kW
573Nm 6 kW

Motor Modeli

R88M-K05030(H/T)-(B)S2
R88M-K10030(H/T)-(B)S2
R8B8M-K20030(H/T)-(B)S
R88M-K40030(H/T)-(B)S
R88M-K75030(H/T)-(B

2
2
(B)S2
R88M-K1KO30(H/T)-(B)S2
R88M-KIK530(H/T)-(B)S2
R88M-K75030(F/C)-(B)S2
R88M-K1K030(F/C)-(B)S2
R88M-KIK530(F/C)-(B)S2
R88M-K2K030(F/C)-(B)S2
R88M-K3K030(F/C)-(B)S2
R88M-K4K030(F/C)-(B)S2
R88M-K5K030(F/C)-(B)S2
R88M-K1K020(H/T)-(B)S2
R88M-K1K520(H/T)-(B)S2
R88M-K40020(F/C)-(B)S2
R88M-K60020(F/C)-(B)S2
R88M-KTKO20(F/C

(F/C)-(B)S2
R88M-KIK520(F/C

(B)S
R88M-K2K020(F/C)-(B)S:
R88M-K3K020(F/C)-(B)S2
R88M-K4K020(F/C)-(B)S2
R88M-K5K020(F/C)-(B)S2
R88M-K7K515C-(B)S2
R88M-KTIKO15C-(B)S2
R88M-K15K015C-(B)S2
R88M-K90010(H/T)-(B)S2
R88M-K90010(F/C)-(B)S2

)-
)-(B)S2
2

R88M-K2K010(F/C)-
R88M-K3K010(F/C)-
R88M-K4K510C-(B:
R88M-K6K010C-(B:

(
(B)S2
(B)S2
2

)
)52

Motor model tiirii kodlama sistemi ayrintilan

H= 230V ve Artimli Enkoder
T=230V ve Mutlak Enkoder
F= 400V ve Artimli Enkoder
=400V ve Mutlak Enkoder

B= Frenli Motor (Bos=Fren yok)

Lineer motorlar referans listesi

Tip

Demir govde

o

Demirsiz

Y

Nominal

Giig
48N
96N
160N
240N
320N
608N
760N

265N
3N
80N
58N
7N
75N
17N
22N
348N

Maks.
Gii¢
105N
210N
400N
600N
800N
1600 N

2000 N

100N
200N
300N
240N
480N
720N
700N
1400 N
2100 N

Maks. Hiz (m/sn)

230V 400V
5 10
4 8
2 4
16 N/A
44 N/A
24 N/A

Lineer bobin Modeli
(konnektorler olmadan)

R88L-EC-FW-0303-ANPC
R88L-EC-FW-0306-ANPC
R88L-EC-FW-0606-ANPC
R88L-EC-FW-0609-ANPC
R88L-EC-FW-0612-ANPC
R88L-EC-FW-1112-ANPC

R88L-EC-FW-1115-ANPC

R88L-EC-GW-0303-ANPS
R88L-EC-GW-0306-ANPS
R88L-EC-GW-0309-ANPS
R88L-EC-GW-0503-ANPS
R88L-EC-GW-0506-ANPS
R88L-EC-GW-0509-ANPS
R88L-EC-GW-0703-ANPS
R88L-EC-GW-0706-ANPS
R88L-EC-GW-0709-ANPS

Servo siiriicii ozellikleri

Tahrik Modeli

R88D-KNOTH-ECT
R88D-KNOTH-ECT
R88D-KNO2H-ECT
R88D-KNO4H-ECT
R88D-KNOSH-ECT
R88D-KN15H-ECT
R88D-KN15H-ECT
R88D-KN10F-ECT
R88D-KN1SF-ECT
R88D-KN15F-ECT
R88D-KN20F-ECT
R88D-KN30F-ECT
R88D-KNSOF-ECT
R88D-KNSOF-ECT
R88D-KN1OH-ECT
R88D-KN15H-ECT
R88D-KNOGF-ECT
R88D-KNOGF-ECT
R88D-KN1OF-ECT
R88D-KN15F-ECT
R88D-KN20F-ECT
R88D-KN3OF-ECT
R88D-KNSOF-ECT
R88D-KNSOF-ECT
R88D-KN75F-ECT
R88D-KN150F-ECT
R88D-KN150F-ECT
R88D-KN15H-ECT
R88D-KN1SF-ECT
R88D-KN30F-ECT
R88D-KNSOF-ECT
R88D-KNSOF-ECT
R88D-KN75F-ECT

Siiriicii Modeli
230V

R88D-KNO2H-ECT-L
R88D-KNO4H-ECT-L
R88D-KNOBH-ECT-L
R88D-KN10H-ECT-L
R88D-KN15H-ECT-L
R88D-KN1SH-ECT-L
R88D-KN15H-ECT-L

R88D-KNO2H-ECT-L
R88D-KNOBH-ECT-L
R88D-KN10H-ECT-L
R88D-KNO2H-ECT-L
R88D-KNO4H-ECT-L
R88D-KNOBH-ECT-L
R88D-KNO4H-ECT-L
R88D-KNOBH-ECT-L
R88D-KN10H-ECT-L

G D
40 132
55

05 172
86

92 172
9% 195
130 213
86 172
2 172
9% 195
130 213
233 334
261 il
86 172
92 172
130 213
233 334

Siiriicii boyutlan

Ly

Siiriicii Modeli
400V

R88D-KNOGF-ECT-L
R88D-KNTOF-ECT-L
R88D-KN15F-ECT-L
R88D-KN20F-ECT-L
R88D-KN30F-ECT-L
R88D-KN3OF-ECT-L
R88D-KN3OF-ECT-L

N/A

150

250

150

198
250

250
450

150

150
250

250
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MX2 Inverter

Makine kontrolii icin dogmus

Gelismis tasarim ve algoritmalar sayesinde MX2 sifir hiza kadar kusursuz kontrol saglar,

bunun yaninda déngusel islemler icin hatasiz calisma ve agik cevrimde tork kontrol

olanagi sunar. MX2, Omron otomasyon ¢ozimleri ile tam olarak entegre olmustur.

Frekans tepkisine karsi Tork degisimi

(Ornek 7,5 kW 4 kutuplu motor ile)

200

100

Tork (%)

0

%200 baslangi¢ torku
* Dustk frekansta calisma (0,5 Hz)
o Yiksek ataletli yiklerin dizguin kontrolu

o Hizli dongusel yiklerin kontroli

0536 10 20 30 40 50 ‘#‘ g
Acik cevrimde tork kontrolii v | 6 il
» Dustik ve orta seviyeli tork kontrol “ P
uygulamalari igin idealdir O SYSDRNG
* Uygun sistemlerde bir akim vektor
inverter ya da servo strlicinin yerini
alabilir
N
EtherCAT. ™
i
EtherCAT haberlesmesi
¢ CoE -CiA402 surtict profiliyle uyumlu
e Hizmodu
Yiik dalgalanmalarina hizli tepki Ozel motorlar
o MX21Hz'de %2den daha az hata ile e Sabit miknatisl motorlar
hassas hiz kontrolt saglar « 1000 Hz'e kadar yuksek
» Makine hizini distrmeden stabil kontrol hizli motorlar




e Acik cevrimde tork kontroll disik ve orta seviye tork uygulamalari igin idealdir

* %200 baslangi¢ torku neredeyse hareketsiz calisma (0,5 Hz)

¢ PM motoru icin 6zel motor kontroll ve 1000 Hz'e kadar yuksek hizli motorlar

¢ Sadece motorun gl (kW) degeri girilerek yapilan tek parametreli otomatik ayarlama
e Butlnlesik basit konumlandirma islevselligi

:-:

inverter ozellikleri
Gerilim Degisken Tork Sabit Tork Siiriicii Modeli EtherCAT
Motor Cikis Motor Gikis akimi Opsiyon Unite Modeli G D Y
(kw) akimi (kw) akimi
Tek fazl 02 12A 01 10A 3G3MX2-ABOOT-E 3G3AX-MX-ECT 68 i e
200V 04 19A 02 16A 3G3MX2-ABOO2-E
055 35A 04 30A 3G3MX2-ABOO4-E 155
11 60A 075 50A 363MX2-ABOOT-E 108 2025
2 96A 15 80A 3G3MQ-ABOTS-E
30 20A 2 N0A 3G3MQ-ABO22-E
(e fazl 02 12A 01 10A 3G3MK-A2001-E 3GAX-MQ-ECT 68 W 128
200V 04 194 02 16A 3G3MX2-A2000-E
055 35A 04 30A 363MX2-A2004-F "
11 60A 075 50A 3G3MX2-A2007-E 8
2 96A 15 80A 3G3MX-A2015-£ 108 203
30 20A 2 N0A 3G3MX2-A2022-E
55 196A 37 75A 3G3MQ-A2037-E 10
75 3004 55 2504 3G3MIQ-A2055-E 187
n 400A 75 3.0A 3G3MK2-A2075-E
15 56.0A m 4704 3G3MX-AZIT0-E 180 207
185 69.0A 1 60.0A 3G3MX-AZIS0-E 0
- Ucfazh 075 21A 04 18A 3G3MX2-A4004-E 3G3AX-MX-ECT 108 176
400V 15 414 075 34A 3G3MX2-A4007-E 203
2 54A 15 48A 3G3MK2-A4015-E
30 69A 2 55A 3G3MN-A4022-E
40 83A 30 72A 3G3MX2-A4030-F
55 1A 40 92A 3G3MX2-A4040-E 10
75 754 55 18A 3G3MX2-A4055-E 187
n BOA 75 180A 3G3MIQ-AdO75-E
5 310A n 2104 3G3MX-AdTIO-E 180 27
185 380A 15 310A 3G3MK2-A4150-E
Siiriicii boyutlan
o
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Xpectia FZM1 Gorsel denetim sistemi

Alma & birakma uygulamalari igin 6zellestirilmistir

FZM1 Gorluntlileme Sistemi yuksek hizdaki herhangi bir
nesnenin konum ve oryantasyonunu ylksek dogrulukta
algilamak icin tasarlanmistir. FZM1, yeni nesil gorinti
isleme teknolojileri ve konumlandirma uygulamalari icin
optimize edilmis sezgisel bir araylz saglar. Yerlesik EtherCAT
haberlesmesi hareket kontroll ile givenilir ve kolay bir agi

mimkin kilarak genel makine performansini arttirir.

Degisen kosullar altinda stabil 6l¢iimler
e Is parcalarinda farkliliklar

e Toz ve kir
e Ortam kosullarinin degismesi

Tek bir sistemde hizalama ve kalite

e Cizik ve hatalarin algilanmasi

o Kirli ya da Ust Uste binmis nesnelerin algilanmasi
o Kirik kenar ve kose denetimi

Esnek kamera kurulumu
o Farkli goris alanlarinin kullaniimasi

o Her agida kurulum

EtherCAT. ~




Sekil tabanli nesne konumlandirma
o Eklenmis nesnelerin ayrimi

e Kismen gizli nesnelerin algilanmasi

e Kavisli ya da kirik kenarlarin telafisi

FZM1 ozellikleri

¢ Uygulama Sihirbazi kullanilarak kolay ve yénlendirmeli kurulum
e Basit otomatik kalibrasyon

o YUksek hizli kameralar ve konumlandirma algoritmasi

e £5 zamanli kalite denetimi

o Yerlesik EtherCAT baglanabilirligi

Referans listesi
Kontroldr agiklamasi Model
EtherCAT ile Xpectia FZM1 kontrolori, ki kamera, NPN Cikigi FZM1-350-ECT b
EtherCAT ile Xpectia FZMT kontroldrii, Ii kamera, PNP Cikigi FZM1-355-ECT
Kamera agiklamasi Model
Siyah-Beyaz yiiksek hizli kamera, 300000 piksel FZ-SH
Renkli yiiksek hizli kamera, 300000 piksel FZ-SHC
Siyah-Beyaz dijital kamera, 300000 piksel 72
Renkli dijital kamera, 300000 piksel FZ-SC
Siyah-Beyaz dijital kamera, 2 milyon piksel FZ-SM

FZ-SQM

Renkli dijital kamera, 2 milyon piksel
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GX Series Blok 1/0

Yiiksek hizli uzak 1/0 terminalleri

EtherCAT baglanabilirligine sahip genis bir dijital
I/0, analog I/0 ve enkoder giris terminal cesitleri
mevcuttur. Dijital I/0 terminali i¢in kablolama tUrU
bir vidali terminal blogu ya da e-CON baglantisi ile
yapilabilir.

EtherCAT.

GX I/0 ozellikleri

o Kolay kurulum ve kablolama, tim moddiller yerlesik EtherCAT baglanabilirligine sahiptir

o Kolay kurulum, EtherCAT node adresleri basit bir doner anahtar ile kolayca atanabilir

e Uzak I/O terminalinin hafiza alani node adresinin atanmasi ile otomatik olarak belirlenir

o Yiksek hizli girig

o Dijital I/O terminalleri ytksek hizli girisler ile donatiimiglardir, ACMA/KAPAMA gecikmesi maksimum 200 psdir

¢ Temassizlik ya da parazit nedeniyle olusan stabil olmayan durumlarda dijital giris filtresi hatali calismayi 6nler.
Kullanilabilir giris filtre degerleri 0 ms, 0,5 ms, 1 ms (varsayilan), 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms ve 32 msdir

Referans listesi

Unite agiklamasi Ozellikler, EtherCAT’li modiiller Model

16 NPN girig 24VDC, 6 mA, 1-kablolu badlant, genisletilebilir GX-1D16T1
16 PNP girig 24VDC, 6 mA, -kablolu baglanti, genisletilebilir GX-ID1621
16 NPN ¢kis 24\DC, 500 mA, 1-kablolu badlanti, genisletilebilir GX-0D1611
16 PNP ¢ikis 24VDC, 500 mA, 1-kablolu baglanti, geniletilebilir GX-0D1621
8 qiris ve 8 clkig, NPN 24\DC, 6 mA giris, 500 mA ciki, 1-kablolu baglanti GX-MD1611
8 giris ve 8 ¢Ikis, PNP 24\DC, 6 mA giris, 500 mA ¢iki, T-kablolu baglanti GX-MD1621
16 NPN giris 24\DC, 6 mA, 3-kablolu baglanti GX-ID1612
16 PNP girig 24\DC, 6 mA, 3-kablolu baglanti GX-1D1622
16 NPN ¢ikis 24\DC, 500 mA, 3-kablolu baglant GX-0D1612
16 PNP ¢lkis 24\DC, 500 mA, 3-kablolu baglanti (GX-0D1622
8 qiris ve 8 clkis, NPN 24\DC, 6 mA giris, 500 mA gikis, 3-kablolu baglanti GX-MD1612
8 giris ve 8 ¢Iki, PNP 24\DC, 6 mA giris, 500 mA gikis, 3-kablolu baglanti GX-MD1622
16 réle gikist 250VAC, 2 A, 1-kablolu baglanti, genisletilebilir 6X-0C1601
4 analog giris, akim/gerilim +10V,0-10V,0-5V,1-5V, 4-20 mA GX-AD0471
2 analog ¢lkis, akim/gerilim +10V,0-10V,0-5V,1-5V,4-20 mA GX-DA0271
2 enkoder acik kollektor girisi 500 kHz aglk kollektor girisi GX-ECO21
2 enkoder line driver girisi 4 Mhz line driver girisi GX-EC0241



SmartSlice

Trajexia i¢in Tak ve Calistir 1/0

SmartSlice I/0 Uniteleri, Trajexia'nin I/0 kapasitesini temel réle cikislarindan yapilandirilabilir sicaklik

girislerine kadar degisen bir yelpazede dijital ve analog I/O’lar ile genisletir. Tdm SmartSlice Uniteleri vidasiz

“iterek yerlestirme” 1/0 kablolama, ¢ikarilabilir I/O konnektorl ve calisirken takma-cikarma o6zelliklerine

sahiptir. SmartSlice EtherCAT "bagdastirici” baslangi¢ sirasinda baglanilan I/0 Unitelerini otomatik olarak

tarar. EtherCAT ana birimli Trajexia kontrol6rd algilanan 1/0 verisini tanimlanmis I/O alani ile otomatik olarak

eslestirir.

EtherCAT. ™

SmartSlice I/0 ozellikleri

e [stasyon basina 64%e kadar I/0 Unitesi
¢ Otomatik I/O atamasi
o Kolay yedek yapilandirma

o Otomatik geri ytkleme ile calisirken takma-cikarma

o [stege bagli adres ayari

Referans listesi

Unite agiklamasi

SmartSlice EtherCAT bagdastinci
Sonlandirici

4NPN giri

4 PNP girig

8 NPN girig

8 PNP girig

4 ACqiris

4 AC girig

4NPN glkis

4 PNP ¢ikis

Kisa devre korumali 4 PNP cikis
Kisa devre korumali 4 PNP cikis
8NPN ¢iki

8 PNP cikis

Kisa devre korumali 8 PNP cikis
216le clkis

2 analog giris, akim/gerilim

2 analog ¢ikis, gerilim

2 analog ¢lkis, akim

2 Pt100 girig

2 Pt1000 girig

2Termokupl giri

Ozellik

SmartSlice EtherCAT bagdastinc
Baddastirici basina bir tinite gereklidir
24VDC, 6 mA, 3 kablolu baglanti

24VDC, 6 mA, 3 kablolu baglanti

24\VDC, 4 mA, Tkablolu baglanti + 4xG
24\DC, 4 mA, Tkablolu baglanti + 4xV
T10VAC, 2-kablolu baglanti

230VAC, 2-kablolu baglanti

24\DC, 500 mA, 2 kablolu baglanti
24\DC, 500 mA, 2 kablolu baglanti
24\DC, 500 mA, 3 kablolu baglanti
24\DC, 2 A, 2 kablolu baglanti

24\DC, 500 mA, 1 kablolu baglanti -+ 4xV
24VDC, 500 mA, 1 kablolu baglanti -+ 4xG
24\DC, 500 mA, 1 kablolu baglanti + 4xG
240VAC, 2 A, normalde agik kontaklar
+10V,0-10V,0-5V,1-5V, 0-20 mA, 4-20 mA
+10V,0-10V,0-5V,1-5V

0-20mA, 4-20 mA

P100, 2-kablolu veya 3-kablolu baglanti
P1000, 2-kablolu veya 3-kablolu baglanti
Soguk baglanti dengelemelitip B, E, J, K, N, R, S, T, U, W, PL2

Not: SmartSlice EtherCAT kuplori sadece Trajexia tarafindan desteklenmektedir

Model

GRTI-ECT
GRT1-END
GRT1-ID4
GRT1-ID4-1
GRT1-ID8
GRT1-ID8-1
GRT1-IA4-1
GRT1-IA4-2
GRT1-0D4
GRT1-0D4-1
GRT1-0D46G-1
GRT1-0D4G-3
GRT1-0D8
GRT1-0D8-1
GRT1-0D8G-1
GRT1-R0S2
GRT1-AD2
GRT1-DA2V
GRT1-DA2C
GRTI1-TS2P
GRTI-TS2K
GRTI-TS2T
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Otomasyon Sistemleri

© Programlanabilir lojik kontrol cihazlari (PLC) e insan makine arayiizleri (HMI) ® Uzak 1/0
® Endistriyel PC’ler ® Yazilim

Hareket Kontrolii ve Siiriiciiler
 Hareket kontrolérleri ® Servo sistemler o invertorler  Robotlar

Kontrol Komponentleri
e Sicaklik kontroldrleri e Gii¢ kaynaklari ® Zaman roleleri ® Sayicilar

Programlanabilir roleler

¢ Dijital gosterge panelleri e Elektro mekanik réleler ® Kontrol ve izleme réleleri
® Solid state roleler e Limit switchler ® Push buton switchler

® Diisiik gerilim anahtarlama elemanlari

Algilama ve Emniyet

o Fotoelektrik sensorler o indiiktif sensérler e Kapasitif sensoérler ve basing sensorleri

® Kablo konektorleri e Lazer sensdrler ve genislik dlgen sensdrler ® Gorsel denetim sistemleri
* Emniyet sistemleri ® Emniyet sensérleri ® Emniyet tiniteleri/réle initeleri

* Emniyet kapisi/koruma kilitleme switchleri

Miikemmeli hedeflememize ragmen, Omron Europe BV ve/veya bagli ortaklars ve bagli sirketleri, bu belgede izah edilmilis olan bilgilerin dogrulugu veya eksiksizligi
hakkinda garanti vermez veya sorumluluk kabul etmez. Onceden haber vermeksizin herhangi bir zaman herhangi bir degisikligi yapma hakkimiz mahfuzdur.



