always in control




Tek Makine Kontrolii

Hareket, Lojik, Giivenlik ve Gorsel Denetim Bir Arada

Tek bir makinenin tek baglanti ve tek yazilimla kontrolii yeni Sysmac otomasyon platformunu
tanimlama bi¢imimizdir. Yeni N makine otomasyon kontrol cihazi, hareket, lojik siralama,
glivenlik, gorsel denetim ve ag olusturmayi Sysmac Studio adi verilen tek bir yazilim ¢atisi
altinda birlestirir. Bu tek yazilim, 6zel bir 3D hareket simiilasyon aracini iceren eksiksiz bir
Entegre Gelistirme Ortami (IDE) sunar. NJ kontrol cihazi dahili EtherCAT ve Ethernet/IP ile
birlikte standart olarak gelir. Tek baglantili iki ag, gercek zamanli hizli makine kontrolii ile veri

tesisi yonetimi arasinda mikemmel bir uyum sunar.
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EtherCAT.
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Tek makine kontrol cihazi: N Serisi Tek fabrika otomasyon agi:

Makinenizi tam olarak kontrol etmek ve yonetmek icin. Eth e rN et/ I P

Lojik ve gelismis hareket kontrolii bir arada Makinenin tamamina yerel veya uzaktan erisim icin
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Tek makine agi: EtherCAT

Servo siiriic, invertor, gorsel denetim sistemi ve G/C'nin gergek
zamanli kontrolii i¢in

=" Sysmac Studio
pls Gt View lngart Program  Conucler  Simuiaton Tocl  Hep

Item name Value

s |

Model name

Node address

RBED-KNOIH-ECT G5 Series ServoDrive/Motor Start effective

ED03 Serial number D B Show Hidden stavess
g GX-ADO471 screw terminal blocl

RBED-KNO1H-ECT G5 Series ServoDrive/Motor
ED02

P T IEC Deta
I B TEC Tasks

.

Tek yazilim: Sysmac Studio _—
Sysmac, omummn Japonya ve diger iilkelerde OMRON fabrika otomasyon iiriinlerine yonelik ticari

idir. di ion'in ABD ve diger iilkelerdeki tescilli ticari

markasi veya tescill Microsoft C;

marka;ldu:.itlfer(i\T@ tescilli ticari marka ve patentli bir teknoloudlr, lisansi Almanya'da Beckhoff Automation

Ul

Konfigtirasyon, programlama, simiilasyon ve izleme _ _‘Emwsﬂ(etm

'GmbH sirketine aittir. EtherNet/IPTM CompoNetTM ve DeviceNetTM, ODVA'nin ticari

markalaridir.

- Bukatalogda kullanilan fotograf ve cizimler gercek irlinlere gore biraz farklilik gosterebilir.
| Microsoft iirtiniiniin ekran goriintiileri Microsoft Corporation'in izniyle tekrar basilmistir.

afety over EtherCAT®, tescilli ticari marka ve patentli bir teknolojidir, lisansi Almanya'da

omati
mavkalandlr Bu belgedeki diger sirket adlari ve iirtin adlari ilgili sirketlerin kendi ticari markalart veya tescilli ticari



Tek baglanti

Tek makine agi

NJ Serisi kontrol cihazi araciligiyla saglanan
tek baglanti, makine ve fabrika ile kusursuz NJ Serisi hareket dzellikleri
kontrol ve iletisim olanagi sunar. Yeni NJ Serisi

kontrol cihazlari, diinya standardi fabrika » 64 eksene kadar kontrol

. oY, % 1y » Hareket Kontroliinde PLCopen Fonksiyon Bloklariyla uyumludur
otomasyon agi1 EtherNet/IP'yi, en iyi Ethernet P Y vaw

» Dogrusal, dairesel ve spiral (helisel) interpolasyon
tabanli makine kontrol agi EtherCAT ile » Master slave fonksiyonlari: kayit kontrolii, hareketli testere, vb.
» Aninda tepki veren E-cam

birlestirir.

NJ Serisi sistem ozellikleri

Sistem donguisi: 32 eksen, eksen/500 s

EtherNet/IP: TEK bir fabrika otomasyon agi

Programlama ve veri tiirleri IEC 61131-3 ile
tamamen uyumludur

» Birebir kontrol cihazi haberlesmesi

Multi-tasking program » Sysmac Studio, NS HMI serisi veya SCADA yazilimina

» Dahili EtherCAT, EtherNet/IP sahip arabirim

» Dahili SD karti yuvasi ve USB portu » SQL Istemcisi

» CJ-PLC modiillerinin bilyiik cogunluguyla » FTP sunucusu
calisir

» MATLAB®/Simulink® simulasyon yazilimi destegi
10 yil bakim gerektirmez



o
EtherCAT.

G5 servo sistemi

EtherCAT: TEK bir makine agi

» 192 adete kadar slave
» Piyasadaki en hizli makine agi
» Omron'un kati standartlarina uygun parazit bagisiklig

» Entegre edilebilir Omron servo siiriicii, invertor, gorsel denetim
sensorii ve G/C

» RJ45 konektorleriyle standart STP Ethernet kablosu kullanilir

Sysmac Studio
PLC open] MathWorks
» >
imotion - 1, |
control _—

MX2 invertor

)

NXG/C NX Giivenlik

FQ-M Gorsel Denetim

Sensorii

Makine otomasyonuna entegre

giivenlik

» FSoE — Safety over EtherCAT

» Dagitilmis guivenlik G/C ile esnek sistem
» |EC61131-3 standardi programlamayla uyumlu
» Givenlikicin PLCopen Fonksiyon Bloklari

SQL Veritabani

Microsoft*

SQL Server

4
FW, ;
J { ;%-L. 4
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Tek baglanti

EtherCAT optimum makine agi

EtherCAT, makine otomasyonu alaninda en hizli gelisen ag tiridir. Omron’un saha
ve hareket cihazlarindan olusan genis iiriin yelpazesinde kullanilan genel makine
agidir. EtherCAT, Ethernet tabanli, hizli, hassas ve veri aktarimi acisindan yiiksek
verimlidir. Tum EtherCAT aygitlarimiz, Omron’un parazit bagimliligina yénelik en kati

gereksinimlerini karsilayacak sekilde tasarlanmis ve test edilmistir. \

Temel bzellikler | \ 2

¢ Endustriyel Ethernet agidir ve IEEE 802.3 standardi ¢erceveler kullanir m::\
» Dagitilmis saat mekanizmasi kullanarak yiiksek senkronizasyon \
hassasligi elde eder. . = S
* 100 ps yenileme siiresi ve 1ps'den daha diisiik gecikme ile pazardaki \
en hizliagdir .

* Nodlar i¢in otomatik adres atama sayesinde kurulumu kolaydir "‘,
e Standart Ethernet kablolari ve konektérleri kullanir /
* Sadece makine kontrolii degil ayni zamanda giivenlik kontrolii saglar

o Glvenlik ¢6ztiminiin EtherCAT makine agina sorunsuz entegre
edilmesini saglar

O

Master saat
Slave saat
tortpr
L]
EtherCAT, Endiistriyel Ethernettir Safety over EtherCAT (FSoE)
EtherCAT Yazisi, IEEE 802.3 Ethernet cercevesinin Ethernet Verileri Makine otomasyonuna sorunsuz giivenlik entegrasyonu.
bélimiinde bulunur. Cerceve, tam dupleks modunda ortam iginde FSoE cercevesi, EtherCAT islem verilerinde bulunur. Bu
100 Mbps hizla hareket eder. sistem dagitilmis guivenlik G/C yaklasimi sayesinde esnek

bir ¢6ziim saglar.
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Slave saat et .
Slave saat o
Slave saat

“Aninda” veri alisverisi

Slave aygitlar verileri aninda ¢ikartir ve/veya ekler. Bu yontem
mimkiin olan en yiiksek verimliligi saglar.

NX Giivenlik kontrol
cihazi
Basit kablolama: 100Base-TX
EtherCAT, 100BASE-TX standardi Ethernet haberlesmeyi,
blendajli Ethernet kablolari ve konektorleri tizerinden ¢ok
verimli sekilde kullanir. Cizgi topolojisinde ag anahtarlarina
) 4 ihtiyac duyulmaz.
NX Giivenlik G/C

Dagitilmis saatler Esnek topoloji

EtherCAT nod slave, gelen ve geri donen cerceve arasindaki zaman Tum aygitlardaki iki EtherCAT portu sayesinde dogrusal ag

farkini (zaman etiketi) hesaplar. Bu zaman bilgileri sayesinde master, olusturmak icin ek anahtar gerekmez. EtherCAT baglantilari

ozel bir slave aygitin ¢ogaltma gecikme offset degerini hassas sekilde béliimlerin ayrilarak yalitilmasina olanak saglayacak sekilde

belirleyebilir. Bu mekanizma 1ps'den daha disiik gecikme ile agac ve yildiz topolojileri olusturmak i¢in kullanilabilir.

aygitlar arasinda hassas senkronizasyon saglar.



Tek yazilim

Makine iireticileri icin Sysmac Studio

Sysmac Studio'nun arkasinda makine programcilarini makine dreticilerine doniistiirme vizyonu
bulunur. Temel hedefimiz, programlama, hata ayiklama ve kurulum zamanini azaltirken makinenizin
fonksiyonlarini ve performansini artirmaktir. Sysmac Studio bu amag¢ dogrultusunda tim makine

icin TEK yazilim sunmayi hedefler. Sadece bir kez 6grenilen, birlikte programlanan, test edilen,

ayarlanan ve givenligi biuitiinsel olarak saglanan bir yazilimdir.




BIR KEZ 6grenin
» Hareket, givenlik, siirlicliler ve gorsel denetim icin tek
yazilim
» Aglk IEC 61131-3 standard ile tam uyumluluk

» Konfiglirasyon, programlama ve izleme igin tek bir tasarim ve
calisma ortami

BUTUNSEL OLARAK test edin

» Bir3D ortamda siralama ve hareket i¢in tek simiilasyon araci

» Programin tamaminda veya bir kisminda simiile etme ve hata
ayiklama islemi gerceklestirilebilir

» Ayarlama ve hata ayiklama icin veri trendi belirleme

HIZLA gelistirin

Kapsamli bir talimat setiyle Ladder, Yapilandirilmis Metin ve
SatirI¢i ST programlamayi destekler

Karmasik hareket profillerinin kolay bir sekilde
programlanmasi icin CAM editori

Ladder ve Yapilandinlmis Metin programlama igin otomatik
tamamlama yardimi bulunan sezgisel editor

Program kodu olusturma ve simiilasyon kontrol sistemleri
icin Simulink® ortamini destekler

TAM giivenlik saglayin

» 32 haneli glivenlik parolasiyla gelismis giivenlik fonksiyonu.
» Tum proje veya tek Fonksiyon Blogu korunabilir

» Makine klonlamayi 6nleme
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Tek yazilim

Makine gelistirmek icin Sysmac Studio

Otomasyon sisteminiz tizerinde tam kontrol elde etmenizi
saglamak i¢in gelistirilen Sysmac Studio, konfigiirasyon,
programla ve izleme fonksiyonlarini entegre eder. Grafik
tabanli konfigiirasyon, kontrol cihazi, saha aygitlari ve
aglarin hizli sekilde kurulmasina olanak saglarken, IEC
standardina dayali makine ve hareket programlamanin yani
sira Hareket Kontroliine yonelik PLCopen Fonksiyon Bloklari
programlama siiresini kisaltir. Cevrimici hata ayiklama
ozelligine sahip Akilli Editor, hizli ve hatasiz programlamayi
kolaylastirir. Gelismis sira ve hareket kontrolii simiilasyonu

ve veri izleme, makine ayarlama ve kurulum siiresini azaltir.

Fle &dit Wiew Insert Frogram  Controller Simulation  Tool

New Solution
ETET
» ) CPU Bus
» 77 EtherCAT
+* IOMapping 1
» T Controller Settings
P £33 Motion Control Setup 2
¥ ¢ Cam Editor
> Event Table
¥, Task Settings
¥ i Data Traces
(=) i DataTraced

Dg qd

Tasarim ve kullanilabilirlik

Programlama, konfigiirasyon ve izleme islevleri birlestirilmis tasarim
ortaminda gerceklestirilir. Bu tasarim ayrica, kontrol modlar arasinda
sezgisel gezinme saglar.

=

o [ ¥ i 15C POUS
3- ¥ [ Programs
g ¥ 5 Programd
& Section1
¥, Functions
13, Function Blocks
P 7 IEC Data
P P IEC Tasks

Servo sistemi konfigiirasyonu ve izleme

Servo siiriicii ve invertdr icin parametre ayarlama, izleme
ve veri izleme.

Hareket kontrolii

Grafik CAM editorii, karmasik hareket profillerinin hizli sekilde
uygulanmasini saglar. CAM masalarinda aninda degisiklik

yapilabilir. Genel amagli hareket kontrolii saglamak igin, Hareket

Simiilasyon
Gelismis sira ve hareket kontrol simiilasyonu sayesinde 3D hareket
egrileri, 6nceden test edilebilir. Tekli Fonksiyon Bloklarina, POU’lara
(Program Organizasyon Uniteleri) veya programin tamamina
similasyon uygulanabilir. Ayrica, Kesme ve Adim gibi tiim standart
ozellikler bulunur.

Kontrol arsivine yonelik PLCopen Fonksiyon Bloklar mevcuttur.

Veri izleme

Hareket komutlari, konum, hiz geri bildirimi ve G/C durum ve
degerlerine yonelik entegre ve senkronize veri izlemesi sayesinde,
kolay sistem ayarlama.



Programlama

Multi-tasking ve IEC61131-3 standardiyla tam uyumluluk. Program
editori, sozdizimi hatasi denetiminin yani sira degiskenler ve simgelere
yonelik net renk ayrimi gibi akilli destek fonksiyonlarina sahiptir.
Cevrimici ST fonksiyonu sayesinde ST talimatlan dogrudan Ladder
programlarinda yazilabilir.

Master Item name

E0q1
R8{3D-KNO1H-ECT G5 Series ServoDrive/Motor Model name

Entegre giivenlik programlama

Fonksiyon Blogu Semasi editor, 79 givenlik FB/FN
ogesine sahiptir. IEC 61131-3 standardi programlama
ve Guvenlik i¢in PLCopen Fonksiyon Bloklariyla
uyumludur.

e Ry s |

Mo [Device name . IEocs i |
-DAD... ||| ¥ Communication Terminals (EL6)

E00)2 Node address

R8{ID-KNO1H-ECT G5 Series ServoDrive/Motor Start effective
EOO} Serial number

3GIAX-MX2-ECT

|

0x0000... | lShmHiddmslaves.
11:... || [@9] GX-ADO471 screw terminal blod! |

ST_Emergencystop

—aativare
3_Esteptn
tartheser

—5_Autedases
d_Reser

o) ¥

S LSFE_fn
——_Srartieset
—i_AuriReser

1 2d_Reser
: J.motion:’_
—Ico roI'J_

Slave mn. ML Cam Doty Lock nodas
. . _ = o Cycle time:
_a.oou iy Se Ha.! 5 -xn -
Shve Oifset Mastor ‘:ﬁb P S
e . S Slave Scalp Initial Voloeity s
. a ty Initial Acceloration
0.009

Rasay

3_Eatopour;

aqTize

—l_stazcheser
e Reser
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NJ Serisi Makine Otomasyonu

Kontrol Cihazi

Eksiksiz ve dayanikli makine otomasyonu

NJ Serisi Makine Otomasyon Kontrol Cihazi, yeni Sysmac platformunun temelini olusturur. Tek

entegre makine kontrol cihazi, yazilim merkezli mimariye hiz, esneklik ve dlgeklenebilirlik

sunarken, Omron PLC'lerden beklediginiz geleneksel givenilirlik ve dayanikliliktan 6diin vermez.

NJ Serisi, hareket kontroli hizi ve hassasligi, haberlesme, gilivenlik ve dayanikli sistem alanlarinda

zorlu makine kontrol gereksinimlerini karsilayacak sekilde tasarlanmistir. Siz sadece makinenizi

gelistirmeye odaklanin...

Hareket kontrolii

¢ 64 eksene kadar kontrol

e Tek eksen hareketleri ve eksen interpolasyonu

¢ 32 eksen/ 500 ps dongii suiresi

o Elektronik cam'lar ve disliler

¢ Aninda tepki veren E-cam

e Tam Eksen Grup Konumu kontroli

e 2 ms'de 8'e kadar / 1 ms'de 4'e kadar Delta robot kontrolii
e Delta-3 kontrolii i¢in entegre robot FB kiitiiphanesi

Sistem dayanikliig

¢ Kontrol cihazi, saha cihazlari ve aglarigin tek olay giinligi

e Standart PLC sistemi denetimi: Guvenlik Zamanlayicisi, bellek
denetimi, ag topolojisi denetimi, vb.

Temel NJ serisi kontrol cihazi 6zellikleri

o Sistem dongiisii: 32 eksen / 500 ps

e 64 servo eksenine kadar destekleyen hareket kontrol cihazi
o Dahili EtherNet/IP ve EtherCAT baglanti noktalari

192 adete kadar EtherCAT Slave'leri (64 eksen)

e |EC 61131-3 standardina uygun programlama

¢ Hareket Kontrolui icin onayli PLCopen Fonksiyon Bloklari

* Dogrusal ve dairesel interpolasyon

» Dogrusal ve sonsuz eksen yonetimi

o Elektronik Disli ve CAM senkronizasyonu

e Global standartlar CE, cULus, NK, LR

Makine kontrolii

» Tam Lojik, Hareket, Giivenlik ve Gorsel Denetim
entegrasyonu

 Tim makine ag cihazlarinin senkronize kontrolii

e Multi-tasking programlar
e Satirici ST, Yapilandinlmis Metin ve Ladder'i tek programda
bir arada kullanma

* G/C Kapasitesi: 2.560 yerel noktaya ek olarak 192 EtherCAT
slave



Donanim tasarimi

e Yeni Intel CPU tabanli mimari

e Sinifindaki en kompakt kontrol cihazi
e Dahili USB portu ve SD karti yuvasi

¢ Fansiz sogutma

« Ozel gii¢ kaynagi tasarimi: giivenli kapatma, 12
saniyeden az baglatma suresi

Erherﬂff;
EinerCAT

Standart Fabrika agi

¢ Programlama

e Diger Makine kontrol cihazlar
* HMI / SCADA

o |T sistemleri

» Standart Protokoller ve Servisler:
TCP/IP, FTP, NTP, SNMP

o CIP protokolii
¢ FB'nin DB_Baglantisi: SQL

EtherNet/IPb

istemcisi
Standart Makine agi N
EtherCAT,

o nvertorler
e Robotlar
e Gorsel denetim sistemleri

e Dagitilmis G/C

NJ Serisi
CPU Unitesi Unite tipi Eksenler
NJ501 Standart NJ SQL 16, 32, 64
Robotics | Istemcili NJ
NJ301 Standart 4,8
PLCopen|
Standart programlama —
¢ |EC 61131-3 standartlanyla tam uyumluluk K T =3
o ___imotion
¢ Hareket Kontroliine yonelik PLCopen Fonksiyon CO'I'-ltl'Ol
Bloklar X T
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NX G/C

Makine performansi icin hiz ve hassaslik

EtherCAT agiyla senkronize ¢alisan ve zaman damgasi fonksiyonunu kullanan dahili yiksek hizli

veri yolu tabanli NX G/C, mikro saniye hassaslik ve nano saniye ¢ozlntrlik araliklariyla kontrol

edilebilir. G/C serisi, konum kontroli, sicaklik girisleri ve entegre giivenlik iceren 70'in tizerinde

modelden olusur.

NX-ECC201

N

Bl

FtherCAT ™

e
EtherCAT.

EtherCAT baglanti 6zelligi

e 1ps'den az gecikmeli G/C yaniti
saglamak icin dagitilmis saat

» Safety over EtherCAT (FSoE)

EtherCAT baglayici
* En fazla 1024 byte giris / 1024 byte ¢ikis

» Tim G/C Unite parametrelerini otomatik
yedekleme/geri yiikleme. Giivenlik Kontrol
tinitesi ve Giivenlik G/C tniteleri harig

NX G/C ozellikleri

 NsynX teknolojisi, nano saniye ¢oziinirliikle belirleyici G/C yaniti saglar
« Dijital G/C: yiiksek hizli ve zaman damgasi kullanan modeller (NsynX)

¢ Analog G/C: yiiksek performansli modeller kanal basina 10 ps doniistiirme zamani ve
1:30000 ¢ozundrlik sunar

e Tim NX G/C Unitelerinde vidasiz bastirmali ¢ikarlabilir 6n konektorler

e Sysmac Studio yaziliminda Cevrimici/Cevrimdisi konfigiirasyon, simiilasyon ve
birlestirilmis sorun giderme

Dijital G/C

AD2603 AD3203
1 us

1

e 4, 8 ve 16 noktaya yonelik tiniteler

e Standart, yiiksek hizli ve zaman etiketli

modeller

H) B =2 m3
B, Bm5 m6 W/

WS WO WO
W2 3mimb

e Yiiksek sinyal yogunlugu: 12 mm
genislikte en fazla 16 G/C
noktasina kadar



NsynX teknolojisi

Zaman Damgasi siralama ornegi

NsynX teknolojisi, EtherCAT agiyla senkronize
edilen dabhili yiiksek hizli veri yolu tarafindan

saglanir. Bu teknoloji makine kontrolii igin
tasarlanmistir ve sunlari icerir:

EtherCAT dongiisii

500 s

500 jis

NJ Kontrol Cihazi

G/C PROGRAM G/C

PROGRAM G/C

PROGRAM

* Dagitilmis saatli G/ tiniteleri

o EtherCAT dongiisiiyle senkronize edilen yiiksek

hizli G/C tiniteleri

$ G/C Yenileme

/I\ G/C Yenileme

\I/G/C Yenileme

NX G/C

¢ Zaman Etiketi fonksiyonuna sahip G/C tniteleri

(hassaslik<1 us)

DA3605 = DA3203
(1] 13

Analog G/C

e +/-10 V gerilim ve 4-20 mA
akim sinyalleri

o Giris Uinitesi basina 2, 4
veya 8 kanal

o Cikis tinitesi basina 2 veya
4 kanal

o Standart ve yiiksek
performansli modeller

Zaman Damgasi @

Giivenlik G/C

« Unite basina en fazla 8 giivenlik
giris noktasi

e Giivenlik G/C birimlerini serbest
tahsis etme

e Dahili yiiksek hizli veri yolundaki
giivenlik G/C birimlerini serbest
tahsis etme.

4578043 ns
CIKIS

9]

52371800 ns

—

Nano saniye ¢oziiniirlikle giris olaylarinin hassas kontrolii ve miikemmel ¢ikis kontrolu

PG0122 ECS212 EC0142
s 1+ 5

Kl CH
A1

Konum arabirimi

e Sysmac sistemine harici eksen
baglantisi icin enkoder giris
birimleri

e Artim tipli ve mutlak enkoder
destegi

e Pulse train ¢ikisli konum kontrolii
tnitesi

o Hizli ve giivenli vidasiz bastirmali
baglantilar

e Kolay 6n kablolama, test ve bakim icin
cikarlabilir G/C konektorleri

TS2101 Ts2201 TS3101
L L |.=

Sicaklik Girisleri
o Termokupl veya RTD girisleri,
linite basina 2 veya 4 adet

Sonlandirici
Kapak

15
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NX Giivenlik Kontrolii

Makine otomasyonuna entegre giivenlik

Sysmac platformu, giivenlik ¢coziimiini tek baglanti ve tek yazilim konseptimize entegre eder.

Tek baglanti, Safety over EtherCAT -FSoE- protokoli kullanilarak hayata gecirilir. Tek yazilim,
konfiglirasyon, programlama ve bakim amaglari i¢in Sysmac Studio'nun kullanilmasiyla saglanir.
NX glvenlik sistemi, glivenlik kontrol cihazi ve gilivenlik G/C tnitelerinden olusur. Guvenlik kontrol
cihazi ve giivenlik G/C, ag boyunca standart NX G/C ile tim kombinasyonlarda kullanilabilecek

sekilde G/C rayinda serbestce dagitilabilir.

—
EtherCAT. ™

EtherCAT yazisi

NX Giivenlik kontrol cihazi
e Givenlik kontrol cihazi degiskenleri NJ
kontrol cihazi projesinin parcasidir

» Programla kodu esnekligi ve yeniden
kullanilabilirligi

Safety over

EtherCAT.

NX Giivenlik 6zellikleri

e Glvenlik kontrol cihazi ISO 13849-1'e gore PLe, IEC
61508'e gore de SIL3 gereksinimlerini karsilar

e Esnek sistem, giivenlik kontrol cihazini ve glivenlik
G/C nitelerini standart NX G/C ile serbestge bir
arada kullanabilmenizi saglar

e Tek yazilimda entegrasyon: Sysmac Studio Functional Safety
¢ S é é Tw* Awmed ISO 13849-1, PLe

¢ Dogrulama islemlerini azaltan sertifikali programlar
tekrar kullanilabilir

TUVRhemIand IEC 61508, SIL3

Not: Yakin zamanda sertifikalandirilacaktir

-
-




Tek yazilimda giivenlik entegrasyonu

o Sysmac Studio'nun Entegre Gelistirme Ortami,
Sysmac platformunda donanim konfigtirasyonu,
programlama ve bakim icin tek bir ortak yazilim

saglar.
« |EC 61131-3 standard programlamayla uyumlu S ST,
79 glivenlik FB/FN Uinitesi |« —

¢ Givenlik icin PLCopen Fonksiyon Bloklari

> Bookan Operatory <L
¥ G

* Math Operaton

> Other Gperaiary

¥ Safety

S

NJ Kontrol Cihazi

Sysmac Studio

Safety over EtherCAT cercevesi

com st e o st ] .| cm

‘

D444z [1D3444 | 100326

i4g

-] ¥ TE

—"

NX Giivenlik G/C
o Unite basina en fazla 8 giivenlik giris noktasi

e Cesitli aygitlarla dogrudan baglanti icin yiiksek baglanti
ozelligi sunan G/C uniteleri

« NJ kontrol cihazi projesinde G/C veri izleme
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Accurax Gg Servo sistemi

Tiim miikemmel makinelerin temelini olusturur

Mikemmel makineler, kontrol ile mekanik
arasindaki mikemmel uyumdan dogar. Gs, daha
hassas, daha hizli, daha kiiciik ve daha giivenli
makineler insa etmek seklinde tanimlanabilecek bir

ekstra tustinluk sunmaktadir.

—s
EtherCAT.

EtherCAT baglanti 6zelligi
o CoE -CiA402 Suriicii profiliyle uyumluluk-
¢ Dongiisel Senkron Konum, Hiz ve Tork modlar

e Dahili Disli Orani, Ana Pozisyona Dénme ve Profil Konumu
modu

o Yiiksek hassaslikta senkronizasyon saglamak icin dagitilmis
saat

Giivenlik uyumlulugu
¢ 1SO13849-1 uyumlu PL-d
e STO: IEC61800-5-2

e EN61508 uyumlu SIL2

Accurax G5 servo sistemi 6zellikleri

e Dahili EtherCAT baglanti 6zelligine sahip kompakt boyutlu servo
siriiciiler

o 2 kHz'lik yliksek yanit frekansi
e Yiik vibrasyonu bastirma
¢ 1SO13849-1 Performans Seviyesi d ile uyumlu Yerlesik Guvenlik

« Gelismis ayarlama algoritmalari (anti-vibrasyon fonksiyonu, tork ileri
besleme, bozucu etken g6zlemcisi)

¢ Genis lineer ve doner servo motor yelpazesi



Gelismis doner motorlar

o Diisiik tork dalgalanmali servo motorlar

e 20 bit enkoder tarafindan saglanan yiiksek hassasiyet
e Tim motorlar ve konektérlerigin IP67

* 0,16 Nm - 96 Nm nominal tork (224 Nm pik)
degerleriyle genis motor yelpazesi

o Standart ve yiiksek ataletli motorlar

Demirsiz lineer motorlar

o Kompakt, verimli tasarim

o Mitkemmel gii¢-agirlik orantisi
o Kilitleme giicii gerektirmez

Demir cekirdekli lineer motorlar
o Kompakt, diiz tasarim

e Gli¢ ve hacim arasinda optimum oranti
¢ Agirligi optimize edilmis manyetik ray

19
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MX2 ve RX invertor serileri

Makine otomasyonuna yonelik siiriicii ¢6ziimii

MX2 invertdr, gelismis tasarimi ve algoritmalari sayesinde sifir hiza kadar sorunsuz kontroliin yani
sira dongiisel calismalaricin hassas calisma ve ac¢ik cevrim tork kontrol 6zelligi saglar. RX serisi,
hassas gereksinimleri karsilamak icin yliksek performans, uygulama fonksiyonelligi ve 6zellestirme
olanaklarini birlestirir. MX2 ve RX invertor serileri, Omron Sysmac otomasyon platformuna tam

entegre edilmistir.

Acik cevrim tork kontrolii
o Diisiik - orta tork uygulamalari igin ideal

e Uygun sistemlerde flux vektor invertdr veya servo
sirtictintin yerini alabilir

Yiik dalgalanmasina hizli yanit
¢ Makine hizini azaltmadan dengeli kontrol, kalite ve
verimliligi artirir

Yiik

MX2 invertor
Hiz = \"4
e
Geleneksel invertor
Siire
——
MX2 EtherCAT.
MX2 ozellikleri

¢ 15 kW'a kadar gii¢ araligi

e Diisiik - orta tork uygulamalari icin ideal agik cevrim tork kontrolu
« Hareketsize yakin (0,5 Hz) %200 ¢alisma torku

« Iki kat yiiksek nominal deger VT %120/1 dak ve CT %150/1 dak

e |M ve PM motor kontrolii

o Siirlicli programlama

e Kontrol karti ve baglantilaricin 24 VDC yedek gii¢ kaynagi

¢ Dahili uygulama fonksiyonlari (6rn. Fren kontroli)



Motor verimliligi kontrolii

o [ki kat yiiksek nominal deger VT
%120/1dak ve CT %150/1 dak

e Enerji tasarrufu fonksiyonu

e
RX EtherCAT.

RX ozellikleri

¢ 132 kW'a kadar gii¢ araligi

o Sensorsiiz ve kapali cevrim vektor kontroli

* Acik cevrimde, yiiksek baslangig torku (0,3 Hz'de %200)
o Kapali gevrimde 0 Hz'de tam tork

o iki katyiiksek nominal deger VT %120/1 dak ve CT %150/1 dak
e Siiriicii programlama

» Dahili uygulama fonksiyonlari (6rn. ELS - Elektronik Saft-)

%200 baslangig torku

» Hareketsize yakin ¢alisma

o Acik cevrim yiiksek baslatma torku
o Hizli dongiisel yiik kontrolii

(Hiz - Tork Ozellikleri Karsilastirma Ornegi:

RX serisi tipi)
“ LK
A~
%200
()
o
N
p
>
.g %100
()
»on
()
8
=
I
%0
o 600 1200 1800

Déniis Hizi (dak-1)
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FQ-M Gorsel Denetim Sensorii

Nesne izleme icin tasarlandi

Yeni FQ-M serisi, alma ve yerlestirme uygulamalari icin 6zel olarak
tasarlanmis bir gorsel denetim sensorii serisidir. Dahili EtherCAT
ile birlikte gelir ve Sysmac Studio yazilimiyla konfigiire edilebilir
ve izlenebilir. FQ-M serisi kompakt, hizli olup kolay izleme ve

kalibrasyon i¢in bir artimli enkoder girisine sahiptir.

—
EtherCAT. ™

Baglanti 6zelligi
e Nesne izleme icin dahili EtherCAT portu
e Gelismis konfigiirasyon ve izleme icin Ethernet portu

¢ Hassas “aninda izleme” ve kolay kalibrasyon igin
enkoder girisi

o Otomatik strob zamanlama kontroli

Algilama
* 360 derece donusle dakikada 5000 parcaya kadar

» Degisen cevre kosullar altinda dengeli ve giivenilir
algilama

FQ-M ozellikleri

e izleme uygulamalar icin 6zel olarak iiretildi

¢ Sysmac entegre otomasyonda dahili EtherCAT ve entegre yazilim
araclyla birlikte ¢calismak tizere tasarlandi

o EtherCAT 6zellikli akilli kamera: kamera, goriintii isleme ve baglant
ozelligi bir arada

« izleme fonksiyonu icin enkoder girisli gorsel denetim sensorii

e Tiim sistemi kalibre etme fonksiyonu

* Genis bir nesne araligini algilayabilir

e Gorsel denetim sisteminin calistinlmasi ve ayarlanmasi igin Sysmac
Studio yazilimi



Ethernet

Tasarim
e Kamera ve goriinti isleme birarada

¢ Standart C-mount serisi lensler; goriis alanini seger ve
istediginiz mesafeye odaklanir

¢ Dogru montaj icin ¢ok cesitli endiistriyel konektor tipleri
(acil, diiz)

Yazilim araci

e Sysmac Studio yazilim araciyla tam entegre

o Sezgisel ve simge yonlendirmeli kurulum ve konfigilirasyon
e Trend ve kayit fonksiyonu

EtherCAT ~

Konveydr izleme ve
kalibrasyon icin enkoder girisi

» Rehberli kalibrasyon prosediirii genel sistem
kurulumunu basitlestirir.

» Birden fazla goriis alaninda iist liste binen nesneler
ayrilir ve verileri yok sayilir.

ilk cekim: 1., 2. ve 3. parcalarinin konum ve yon verileri
kontrol cihazina gonderilir.

Sonraki ¢ekim: Sadece 4. parcanin konum ve yon
verileri kontrol cihazina gonderilir.
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Servis ve Destek

Diinyanin dért bir yanindaki OMRON teknik ofisleri .
* Otomasyon Merkezi @ Tsunagi laboratuvari @ Teknik ofis O Premium ortak
Kusatsu (]afonya), Sangay (Cin), Kusatsu (Japonya), Sangay
gfésbilona (Ispanya), Fremont CA (Gin), Den Bosch (Hollanda)

lama mihendisi gérevlendiririz.
Uygulama mithendislerimiz,

arasl iletisim tizerine kurulu den yararlanin. Yeni makine agi-

basit yapimiz, tiim projeniz miz (EtherCAT) ve fabrika agimi- aglar, PLC'ler, hareket, giivenlik

boyunca TEK temsilci ve sorumlu za (EtherNet/IP) sahip Tsunagi ve makine otomasyonuna uygu-

uzmanla iletisim kurmaniza ola- (baglanti 6zelligi) laboratuvarla- lanan HMI'lar hakkinda kapsam-
nak saglar. rimizdan yararlanarak tiim siste- li bilgi sahibidir.

minizin arabirim, test ve dogrula-
masini gerceklestirin.
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GUVEN

Gelisim

Prototip asamasinda teknik des-
tek, diriin tedariki ve degisimi
konularinda esneklige ihtiyag
duyarsiniz. Prototip asamasinda
dogru driinleri alabilmenize yar-
dimci olmak igin sizinle birlikte
calisan bir satis sorumlusu
gorevlendiririz.

Devreye Alma

Servis ve destek alanlarinda
diinya ¢apinda agimizla diriinle-
rinizi ihrag etmenizi kolaylastirir
ve diinyanin her yerinde miiste-
rinize yerinde destek saglarken
sizin yaninizda yer aliriz. Egitim,
yedek parca tedariki ve hatta
makine devreye almayi basitles-
tirmek igin bir satis irtibat
miihendisi gorevlendirebiliriz.
Tum bunlarin dilinize yerellesti-
rilmis belgelerle sunulmasi, size
rahatlik saglar.

GARANTI

Seri liretim

Uriiniiniiz gelistikce size 24 saat destek
ve 3 giin icinde onarim sunmaya baslariz.
Tum driinlerimiz global standartlar karsi-
layan - CE, cULus, NK, LR - global trtinler-
dir.

25



Uriin hakkinda genel bilgiler

NJ Serisi
— e Tek bir Intel CPU'da Lojik ve Hareket enteg-
N rasyonu
© o Olceklenebilir kontrol: 4, 8, 16, 32 ve 64
= eksen icin CPU'lar ;
(@) * Yeni PLC Lojik ve Hareket merkezleri, %100 | PLCopen]
— Omron kalitesi
E ¢ |EC 61131-3 programlama dilleri L;_h"otion.
e e Dahili EtherCAT ve EtherNet/IP portlari :COE_!_I'OI
c e Hareket Kontrolii igin onayli PLCopen
§ NJ3 CPU iiniteleri Fonksiyon Bloklari
4 ve 8 eksen igin NJ5 CPU tniteleri e CJ serisinin biiyiik bolimi G/C tniteleriyle
i1<;6i’n32 ve 64 eksen yeniden kullanilabilir
NXG/C
e Konum kontroli, sicaklik girisleri ve entegre giivenlik
dahil 70'in tizerinde G/C unitesi modeli
o EtherCAT dongusliyle senkronize edilen yiiksek hizli G/C
tniteleri
() e NsynX teknolojisi, nano saniye ¢oziinirliikle belirleyici
=~ G/C yaniti saglar
e Tiim tinitesi parametreleri icin otomatik yedekleme
O Tim G/ initesi leri ici ik yedekleme/
geri ylikleme
o Tiim NX G/C Unitelerinde vidasiz bastirmali gikarilabilir
on konektorler
NXG/C ; . -
e Ince tasarim: 12 mm genislikte en fazla 16 G/C noktasina
kadar
NX Giivenlik
e Giivenlik kontrol cihazi 1ISO 13849-1'e gore Kategori 4, PLe;
-~ IEC 61508'e gore de SIL3 gereksinimlerini karsilar
= o Esnek sistem, giivenlik kontrol cihazini ve giivenlik G/C
[ e tinitelerini standart NX G/C ile serbestce bir arada
(D) kullanabilmenizi saglar
.5 e Unite basina en fazla 8 giivenlik giris noktasi
" e |EC 61131-3 standardi programlamayla uyumlu Giivenlik
onksiyon Bloklari
o Fonksiyon Blokl
e Giivenlik i¢in PLCopen Fonksiyon Bloklari
NX Giivenlik
o
>
5 @
=
wn .
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Accurax G5 servo siiriicii

e 2 kHz'lik yiiksek yanit frekansi

© |SO 13849-1 Performans Seviyesi d
ile uyumlu yerlesik giivenlik

® 20 bit enkoder tarafindan saglanan
yiiksek hassasiyet

e Gelismis titresim bastirma fonksi-
yonlari

Accurax G5 servo motor

50 W - 15 kW gii¢ cikis araligi
¢ |P67 koruma
® Diisiik tork hatasi

e Standart ve yiiksek ataletli motor-
lar

Accurax Lineer motor ¢6ziimleri

®26,5-760 N lineer motor giicii aralig

e Demirsiz ve demir ¢ekirdekli motor tip-
leri bulunur

©100'lin lizerinde standart lineer motor
ekseniyle genis uriin serisi



Invertor

Gorsel ve algilama

FQ-M serisi Gorsel Denetim

MX2

¢ 15 kW'a kadar gii¢ araligi
® Acik cevrim tork kontrolii
® %200 baslangi¢ torku

o [ki kat yliksek nominal
deger VT %120/1 dak ve
CT %150/1 dak

ZW serisi yer degistirme

Sensorii Sensorii

e Kamera, gorsel denetim ve bag- e Kompakt ve hafif fiber yer
lanti 6zelligi kolaylig bir arada degistirme sensori

e Kompakt gorsel denetim sensori ° Ayni mgntaj konumuna

e Yiiksek hizda se¢cme ve yerlestir- sahip tiim malzemeler icin
me islemleri icin tasarlanmistir dengeli olguml?r

e Enkoder izleme ve akilli kalibras- ° SDIayanlkll sensdr kafa yapi-

yon fonksiyonu
e Hizli ve giiclii nesne tanima

RX

* 132 kW'a kadar gii¢ araligi

e Sensorsiiz ve kapali cevrim vektor
kontrolii

o Acik cevrimde, yiiksek baslangi¢
torku (0,3 Hz'de %200)
e Kapali cevrimde 0 Hz'de tam tork

o [ki Kat Yiiksek Nominal Deger VT
%120/1 dak ve CT %150/1 dak

N-Smart

E3NX-FA Fiber Sensorler

© 40.000 defa dinamik aralikla optimum 151k seviye-
sine otomatik ayarlama

E3NC-L Kompakt Lazer Sensdrler
e Uzun mesafe, degisken nokta ve kiigiik nokta tipi
icin 2 tip baslik mevcuttur

E3NC-S Son Derece Kompakt CMOS Lazer Sensorler
e Sektoriin en kiigiik govdesine sahip parlak is par-
calarindan siyah kauguga dengeli algilama*

*OMRON'un Subat 2013'te yaptig arastirmaya gore
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Omron Electronics Ltd.

Silkar Plaza, Maltepe Cad. No:6 Kat:4 34030
Topkapi / Bayrampasa / istanbul / Tiirkiye
Tel: +90 (0) 212 467 30 00

Faks: +90 (0) 212 467 30 30
industrial.omron.com.tr

Almanya
Tel: +49 (0) 2173 680 00
industrial.omron.de

Avusturya
Tel: +43 (0) 2236 377 800
industrial.omron.at

Belgika
Tel: +32 (0) 2 466 24 80
industrial.omron.be

Cek Cumhuriyeti
Tel: +420 234 602 602
industrial.omron.cz

Danimarka
Tel: +45 43 4400 11
industrial.omron.dk

Finlandiya
Tel: +358 (0) 207 464 200
industrial.omron.fi

Fransa
Tel: +33 (0) 1 56 63 70 00
industrial.omron.fr

Giiney Afrika
Tel: +27 (0)11 579 2600
industrial.omron.co.za

Hollanda
Tel: +31 (0) 23 568 11 00
industrial.omron.nl

ingiltere
Tel: +44 (0) 870 752 08 61
industrial.omron.co.uk

ispanya
Tel: +34 913 777 900
industrial.omron.es

isveg
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
industrial.omron.se

isvigre
Tel: +41 (0) 41 748 13 13
industrial.omron.ch

italya
Tel: +39 02 326 81
industrial.omron.it

Macaristan
Tel: +36 1 399 30 50
industrial.omron.hu

Norveg
Tel: +47 (0) 22 65 75 00
industrial.omron.no

Polonya
Tel: +48 22 458 66 66
industrial.omron.pl

Portekiz
Tel: +351 21 942 94 00
industrial.omron.pt

Rusya
Tel: +7 495 648 94 50
industrial.omron.ru

Diger Omron Temsilcileri
industrial.omron.eu

Otomasyon Sistemleri

o Programlanabilir lojik kontrol cihazlari (PLC) e insan makine arayiizleri (HMI) ® Uzak 1/0
® Endistriyel PC’ler ® Yazilim

Hareket Kontrolii ve Siiriiciiler
 Hareket kontrolérleri e Servo sistemler o invertorler  Robotlar

Kontrol Komponentleri
e Sicaklik kontrolérleri e Gii¢ kaynaklari ® Zaman réleleri ® Sayicilar

Programlanabilir réleler

¢ Dijital gosterge panelleri e Elektro mekanik réleler ® Kontrol ve izleme réleleri
® Solid state roleler e Limit switchler ® Push buton switchler

® Diisiik gerilim anahtarlama elemanlari

Algilama ve Emniyet

o Fotoelektrik sensérler  indiiktif sensérler ® Kapasitif sensérler ve basing sensérleri

e Kablo konektdrleri e Lazer sensorler ve genislik dlgen sensorler e Gorsel denetim sistemleri
* Emniyet sistemleri ® Emniyet sensérleri ® Emniyet tniteleri/réle tniteleri

® Emniyet kapisi/koruma kilitleme switchleri

Miikemmeli hedeflememize ragmen, Omron Europe BV ve/veya bagli ortaklars ve bagli sirketleri, bu belgede izah edilmilis olan bilgilerin dogrulugu veya eksiksizligi

CD_TR 05+Sysmac+Brochure hakkinda garanti vermez veya sorumluluk kabul etmez. Onceden haber vermeksizin herhangi bir zaman herhangi bir degisikligi yapma hakkimiz mahfuzdur.



