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Kompakt Makineler icin Gelismis Kontrol

NX1 Makine Kontroloru

- Verimliligi ve kaliteyi artirin
- Olceklendirilebilirlik sayesinde proje gelistirme strecini kisaltin
- Kablolama ve programlama zamanindan tasarruf edin

S\YSInau—

; industrial.omron.com.tr
always in control
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NX1, kompakt makinelere gelismis
kontrol sunar

Uretim sektor verimliligi ve kaliteyi artirmaya calisiyor. En son teknolojiye sahip cok fonksiyonlu makinelerin
kullanimi bunun ¢oéztmlerinden birisi olsa da, Gretim sUreclerini optimize ederek farkli masteri ihtiyaclarini
karsilamak icin Uretim verilerinden faydalanan esnek sistemler gerekir. Omron endustriyel otomasyon, gelecege
dontk Uretim slreclerinin anahtari olarak, kicik ve orta blyUkldkteki makinelerin esnek bir Gretim hattina daha
hizli adapte olabilmesini saglar. Bu ilkeyi aklimizda tutarak, Sysmac Makine Kontrol portféyimdizt NX1 Makine
KontrolérinU ekleyerek genislettik.

NX1 Makine Kontrolord, asagidaki dzellikleri sunarak
Gretimin verimli olmasini saglar:

« Kaliteden odiin vermeden
makine performansini
artirma

V Esnek Gretime daha hizh
adapte olabilme

E!Mn\htﬂp
EtercAT

Sezgisel Entegre Gelistirme
« Ortami kullanarak sonuclari
daha hizl alma

v NXT1, kompakt bir tasarimda ayni
fonksiyonelligi sunarak, Sysmac
makine kontrolorl ailesini tamamlar.

SYSInau

always in control



NX1

MAKINE BOYUTU

NX7
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Uriin kalitesi seviyesini koruyarak daha hizli
tiretim yapin

NX1, pozisyon ve gelismis hareket kontrolUnd bir arada
sunar. Senkronize hareket, kesintisiz calisma saglayarak

ve Uretime yonelik farkli ihtiyaclarr karsilayarak verimliligi
artirir,

Makinenin calisma siresini en iist diizeye
cikarin

Dikey entegrasyon, Uretim verilerini Gretim strecinden IT
sistemlerine iletir. EtherCAT veya IO-Link aglan tarafindan
toplanan cihaz verileri, verimliligi artirmak ve kestirimci
bakimi iyilestirmek veya daha hizli sorun giderme
gerceklestirmek icin kullanilabilir.

Sensor diizeyinden fabrika agina kadar
entegre mimari

EtherCAT aginin kullanilmasi, glvenlik kontrolérintn,
gorsel denetim sensorlerinin, inverterlerin, servomotorlarin
ve |/0'nun ayni sistem déngusd stresi icinde birbirine
baglanip senkronize edilebilmesini saglar. Tek bir kablo
baglantisinin olmasi, tasarim ve kurulum calismalarini
azaltir. Entegre Gelistirme Ortami Sysmac Studio, tasarim
ve hata ayiklama islemlerini kolaylastirir. EtherCAT
Uzerinden NX1'e baglanmis cihazlar izlenerek, uzaktan
bakim gerceklestirilebilir.
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Sysmac Entegre Platformu

Toplam makine otomasyonu icin entegre platform

NX1 makine kontrolord ile birlikte Sysmac otomasyon platformunun amaci, kiictk ve orta buydkltkteki makineler
icin fonksiyon ve Urtn cesitliligi agisindan eksiksiz bir cozim saglamaktir. Bu yaklasim, 8 eksene kadar hareket
kontrolinu ve glvenlik ve gorsel denetim gibi uygulamalarin sorunsuz bir sekilde entegre edilerek, makinenin
kurulumunu ve kablolamayi basitlestiren bir c6zUm sunmayi icerir. Sysmac Studio, dikey entegrasyon yoluyla tim
makine cihazlarinin programlama, izleme ve tani islemlerini entegre ederek mihendislik ve hata ayiklama suresini
azaltir. EtherCAT ve 10-Link baglantilari, verimliligin artiriimasi ve kestirimci bakim icin sensér diizeyinde Gretim
verileri saglar.

Dikey entegrasyon

Yazilim

Uretim hiicrelerine kadar optimize tani ve bakim

gorevleri

. Pakgtleme mak|he|er| |§|n OMAC standfartlan ' Etheri‘et/IP

- Makineden makineye sistemlerden IT sistemlerine kadar :
birlestirilmis araytiz haberlesmesi Fabrika

- PackML sablonu otormasyonu ag|

Sysmac Studio

Entegre otomasyon kontrolii

- Eksen senkronizasyonu dahil 2 ms ag dongu suresi —
- ool - - EtherCAT.
- Dogrusal/dairesel interpolasyon ve elektronik KAM ile °
gelismis hareket kontrolii Gercek zamanl
- EtherCAT Uzerinden guvenlik, givenlik cihazlanni ve makine agi
kablolamay azaltir
Proaktif bakim ¢6ziimii .
¢ ) @ IO-Link
- 10-Link, sensoér dizeyinde haberlesme saglar
Akilli algilama

- Kestirimci bakim icin aktUatorlerin durumlarinin
izlenmesi amaciyla kullanilan Fonksiyon Bloklari seti

- Hizli Grtin degisimi icin tdm sistemin (kontroldrdeki
proje, slave parametreleri ve ag ayarlari) yedekleme ve
geri ytkleme fonksiyonu



OMRON s

HMI

M2M - Makineden Makineye

Hareket 1/0 Glvenlik GoOrsel Denetim

1S Servo sistemi MX2 inverter NX1/0 GX1/0 NX Guvenlik FH

Algilama . ufs_-r‘.ég

E3Z fotoelektrik E3S-DCisaret
sensor sensoru

E2E/Q proximity
sensori
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NX1 Makine Kontroloru

Kompakt bir makine kontrolériinde tam Sysmac fonksiyonelligi

Kompakt boyutlu, fonksiyonlariyla gticli

NX1, kompakt bir tasarimda ayni fonksiyonlari sunarak, NX/NJ makine kontroléru ailesini tamamlar. Sysmac
platformunun mimarisini entegre eden bir kontrolor: Gercek zamanl kontrol icin dahili EtherCAT portu ve
standart fabrika agi icin dahili Ethernet portu. NX1, tim makinelerin hareket, 1/0O, glvenlik ve gorsel denetim gibi
fonksiyonlarinin tek bir Entegre Gelistirme Ortami kapsaminda senkronize olarak kontrol edilebilmesini saglar.

Ethen\et/IP SD bellek karti

- Bakim suresini azaltmak icin sistem yedeklemesi ve

- Programlama oo .
geri yuklemesi

. Sys(jac tudo Lle oromatik baglanti (1:1) - Tam sistem yedeklemesi: Proje, ag konfigirasyonu
- Ma meﬂdem ma. Ineye ve slave parametreleri
» HMI/Grsellestirme - Tek bir EtherCAT slave'in parametresini geri yikleme

- Standart protokoller ve servisler: TCP/IP ve UDP/IP,
FTP istemcisi ve sunucusu, NTP, SNMP

- CIP protokolU

——
EtherCAT.

- Hareket, 1/0, Guvenlik, Algilama ve
Gorsel Denetimin senkron kontrol

- Sistem doéngu stresi: 2 ms

- 16 adete kadar EtherCAT slave'i

comm

NX1 KONTROLGR MODELLERj

ROk~ OB+ SOA- spBy s

40 dahili 1/0 noktas

/2 senkron eksen /4 pTp ekseni

24 dahili1/0 noktasi / 4 pTp ekseni

Y
wx}‘%
/j
s
- Bakim istemeyen pilsiz - Push-in Plus baglantisi 170 Value Desfqi\ - Urtntin teknik ozellikleri icin
calistirma*® kablolama suresini azaltir YWl pano konseptimizin ortak

deger tasarimi ile uyumlu

* RTC icin pil gerekir. Kapasitor RTC yedeklemesi 10 gtin/40 derece.



Sysmac Studio

- Lojik sirasi, hareket, gtivenlik, gorsel denetim ve

HMI icin tek bir arac
- [EC61131-3 acik standardina uygun
programlama

. Zengin bir talimat setiyle Ladder, ST ve Satir ici ST

programlama

Opsiyon kartlari

- 2 adete kadar opsiyon karti
- Seri haberlesme: R232C veya RS-422A/485. Ana bilgisayar
baglantisi ve Modbus-RTU ana protokolleri

- Analog I/O: +/-10V gerilim ve 0-20 mA akim sinyalleri
- Vidasiz terminaller

OmRon -

Sysmac Library

Sysmac Kiuttiphanesi

- Hizlk mthendislik ve optimize makine kullanilabilirligi
icin Sysmac Kittphanesi, Omron'un kontrol programlari
konusundaki zengin teknik bilgi birikimini barindirir.
Omron, ¢ok cesitli uygulamalar icin Fonksiyon Bloklari
sunar: Sicaklik kontrolU, hareket kontroll ve servo
sUrlcUlere veya sensorlere baglanti.

@ IO-Link

- Sensorlerle haberlesmek
icin 10-Link ana Unitesi

NX 1/0 teknolojisi

- Yerel veya uzak I/O Unitelerinin konfiglrasyonu

- 8 adete kadar yerel I/0O Unitesi

- Nano saniye ¢ozindrlikle belirleyici 1/0 yaniti

- YUksek hizli ve zaman damgali Uniteler

- Eksiksiz I/0 ailesi: Analog/dijital, sicaklik kontrold, yiik

hucresi girisi, pals ¢ikisi, enkoder girisi, entegre guvenlik,
|O-Link ana Unitesi

e
-

8 adete kadar yerel NX I/0 {initesi

Uzak NX I/0 Uniteleri Uzak NX I/O Uniteleri

Safety over

16 adete kadar EtherCAT EtherCAT. ™
slave'i
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Sysmac hareket kontrolt simdi kompakt
bir cozimde

NX1, tamamen Sysmac mimarisine gore tasarlanmistir ve makinenizi daha hizli ve daha dogru olarak kontrol
etmek icin pozisyonlama ve hareket ¢ekirdegini destekler. Dahili gercek zamanl EtherCAT agi kablolamay:
basitlestirir ve 2 ms dongu suresi icinde senkronize eksen kontrold, uzak 1/0 ve glvenlik cihazlari saglar. Hareket
Kontrollne yonelik zengin bir Fonksiyon Bloklari seti ve uygulama kitiphaneleri, mihendislik strenizi azaltir.

v NX1, gelismis makine kontroll icin ihtiyaciniz
olan hareket fonksiyonlarini sunar

EtherCAT. ™

Entegre lojik sirasi ve hareket kontroli

- 2 ms'lik sistem dongi siresi

- EtherCAT Uzerinden 8 adete kadar eksen kontroll

- 4 adete kadar senkronize eksen

- Tek eksenli konumlandirma icin PTP hareket kontroll
- YUksek hizda kesintisiz calisma icin elektronik KAM

'QQ HAREKET KONTROLU OLCEKLENEBILIRLIGI

Y EKSENLER
PTP hareket kontrolU 4

Senkron kontrol 2veya4 Ethen\et/IP




OMmRON : o

Safety over

EtherCAT.

- Kesintisiz beslemeli calisan
dikey bicimli doldurma ve
ambalajlama makinesi

1S Servo sistemi
- Genis glc araligi

- 23 bit yuksek ¢cozinurlikli enkoder
- Pilsiz mutlak cok donuslt enkoder

- EtherCAT Uzerinden guvenlik

NX'1/0

- Guvenlik CPU'larini ve Uniteleri standart I/O'yla
serbestce bir arada kullanin

- Guvenlik kontrolérd PLe (EN
- 1SO 13849-1) ve SIL3'e (IEC 61508) uygundur
- Degiskenler NX1 kontrolér projesinin parcasidir

Sysmac Studio
Entegre Gelistirme Ortami

[ | "E“"ﬂﬂfw e o . - Sysmac Studio, tim sistemin (lojik sirasi,

Man v
Y
da A

Slave Offset

ot
-

hareket ve glivenlik) programlama,
konfiglirasyon ve izleme fonksiyonlarini
entegre eder. Bu Entegre Gelistirme Ortam,
servo kurulumu, projede hata ayiklama ve
devreye alma sUresini en aza indirmenizi
saglar.

- Genel amacli hareket kontrolt uygulamak
amaciyla Hareket Kontrol kiittiphanesine
yonelik zengin bir Fonksiyon Bloklari seti
sunulur. Déner bigak, saricl, sicaklik kontroll
gibi Sysmac uygulamalari kiitiphanesi hizl
muhendislik saglar.

Sysmac Library

- Grafiksel KAM duzenleyici, karmasik hareket
profillerinin hizli bir sekilde uygulanmasini saglar.
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Jriin ailesi

Makine Kontrolorii

NX1

Gercek eksenler

Model Dahili I/O
Senkron
NX1P2-1140DT[] 40 4 4
NX1P2-1040DT([] 40 2 4
NX1P2-9024DT[] 24 - 4
Yerel NX 1/0 Opsiyon karti
- 8 adete kadar yerel I/O Unitesi - Seri haberlesme: R232C veya RS-422A/485
- Dijital ve Analog 1/0, sicaklik kontrold, yik hicresi girisi, - Ana bilgisayar baglantisi ve Modbus-RTU ana protokolleri
puls ¢ikisl, enkoder girisi, IO-Link Ana Unitesi - Analog I/O: +/-10V gerilim ve 0-20 mA akim sinyalleri
- Push-in Plus teknolojisine sahip cikarilabilir 6n konnektor - Vidasiz terminaller
Yazilim

Sysmac Studio Lite Edition

- Sysmac Studio Lite Edition'r kullanarak toplam sahip olma maliyetinizi
optimize edin.

- NX1 ve NJ1 kontrolorleri destekleyen Sysmac Studio Standard Edition ile
ayni fonksiyonlar

- Lite Edition'dan Standard Edition'a ytkseltme mumkinddr

- Lojik sirasl, hareket, gtivenlik, gorsel denetim ve HMI icin téim fonksiyonlar

- [EC61131-3 standardina uygun programlama

Sysmac Kutlphanesi
- Sysmac Kdtuphanesi, NJ/NX Makine Otomasyon Kontrol6rlerindeki
programlarda kullanilabilen, fonksiyonel yazilim komponentleri

koleksiyonudur. Ornek programlar ve HMI ekran érnekleri de mevcuttur.
PLCopen PLCopent S
N NS % ;
Retion afet Bk e T [=

Lutfen asagidaki URL'den indirin ve Sysmac Studio'ya kurun.
http://www.ia.omron.com/sysmac_library/




omron

HMI

Hareket

Uzak I/0

NA

- 7,9, 12 ve 15 ing genis ekran

- 12 in¢ ve 15 in¢ modeller icin 1280
x 800 yuksek ¢coztndrltkla ekran

- Makine agi ve [T sistemleri/
programlama icin 2 adet Ethernet
portu

- NA projesinde NX1 kontrolor
degiskenleri (Etiketler)

- Cok yonlu, esnek ve gelismis
programlama igin Microsoft Visual
Basic

1S servo sistemi

- 3 kW'a kadar

- 23 bit yuksek ¢coztndrltkla enkoder

- Pilsiz mutlak cok dénusli enkoder

- Dahili gtvenlik: Kablolu ve Ag
STO'su

MX2

- 15 kW'a kadar gtic aralig

- Acik cevrim tork kontrolU

- 9200 baslangig torku

- Iki kat yuiksek nominal deger VT

%120/1 dak ve CT %150/1 dak

NX1/0

- Dijital ve Analog I/0, sicaklik kontrold,
yUk hicresi girisi, puls ¢ikisi, enkoder
girisi, glvenlik, IO-Link Ana Unitesi

- Yuksek hizli ve zaman damgali /0O
Uniteleri

- Push-in Plus teknolojisine sahip
cikarilabilir 6n konnektor

GX1/0

- |O-Link master

- Islak ve tozlu ortamlar icin IP67
koruma sinifi

- 8 adete kadar sensor

- Fotoelektrik ve Proximity sensorleri
bulunur

- COM2 ve COM3 aktarim hizi
- Saglam kompakt gbvde

E2E/Q proximity sensori

- Gelismis tanilara sahip IO-Link
fonksiyonu

- Asiri yakinlik fonksiyonu

- COM2 ve COM3 aktarim hizi

- Saglam kompakt gévde

- Guvenlik kontrolérd, PLe (EN 1SO
13849-1) ve SIL3'e (IEC 61508)
uygundur

- [EC61131-3 standardi
programlamayla uyumlu Guvenlik
Fonksiyon Bloklar

- Degiskenler NX1 kontrolor
projesinin parcasidir

- GUvenlik giris cihazlarina dogrudan
baglantiicin yiksek baglanabilirlik

Algilama Guvenlik Gorsel Denetim
%
H Safety over
@ IO-Link EtﬁertAT."
E3Z fotoelektrik sensor NX Giivenlik FH
- Gelismis tanilara sahip 10-link . Standart NX /O ile karma kullanim - YUksek hizli kontrolor (4 cekirdek) ve
fonksiyonu serbestligi standart (2 cekirdek)

- 8 adete kadar kamera

- 100'den fazla isleme 6gesi (1/2D kodu
ve OCR)

- Cizik ve hata denetimi

- Dahili port: EtherCAT ve Ethernet
(EtherNet/IP protokol()

FH-L

- Lite kontrolor (2 ¢ekirdek)

- 4 adete kadar kamera

- 100'den fazla isleme 6gesi (1/2D kodu
ve OCR)

- Cizik ve hata denetimi

- Dahili: Ethernet (EtherNet/IP protokol()



Daha fazlasini 6grenmek ister misiniz?

OMRON TURKIYE

@ 190 (216) 556 51 30

@ industrial.omron.com.tr
@ omron.me/socialmedia_tr

Pano Uretim
slirecinde
yenilikler

Daha Gelismis
Panolar

Kontrol
Panolari icin
Yeni Deger

Pano

tireticileri icin
basit ve kullanimi
kolay

Panolar

- Yerden tasarruf

- Titresim dayanimi

« Hava akiminin artinimasi

Siireg

- CAD ve Eplan Kituphanesi ile tasarim
- Hizl 6zellestirme

- Avrupa icinde ekspres teslimat

Kisiler
- Onden giris - ¢ikish kolay kablolama

TR-01_NX1_BR

OMRON

Pano yapimi portféydmiiz

Y E N i2016 Ekim'de Piyasaya

Anahtarlamal Giig Giivenlik Rolesi Push-in Plus Serisi Gii¢ Monitdrleri (Pano Makine Otomasyon
Kaynaklar (Yiiksek Soketleri Pushbutton Switch'ler Ustiine Monte Edilir) Kontrolorii
kapasiteli modeller)

2016 Nisan'da Piyasaya Surtl

Anahtarlamali Gii Solid State Zaman Rdleleri Olciim ve izleme Giig Monitdrleri
Kaynaklar Roleleri (DIN Rayina montaj)
(60/120W)

Ortak Soketler Ortak Soketler ince Endilstriyel Roleler Solid State Zaman Roleleri
(MY/H3Y(N)-B igin) (G2R-S/H3RN-B/
K71-Bicin)

Solid State Zaman Sivi Kagagi Sensorii Endiistriyel (1/0) Role Terminalleri DIN Ray Klemensleri

Roleleri Amplifikatorleri

2015'te Piyasaya S

on
"J "

EtherCAT Slave Terminalleri

Dijital Sicaklik Isiticilar igin Solid Kesintisiz Giig Kaynagi (UPS)

Kontrolrleri State Roleler




